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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

ST-04

PRZECISKI (45221250-9)

Nazwy 1 kody robot wedlug kodu numerycznego stownika gtownego Wspdlnego Stownika
Zamowien (CPV)

Grupa robot — 45200000-9 — Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych
obiektow budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii Sciekowej 1 wodnej

Klasa robot — 45220000-5 — Roboty inzynieryjne i budowlane

Kategoria robot — 45221250-9 — Roboty podziemne inne niz dotyczace tuneli, szybow i kolei
podziemnych
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1.  WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z przekraczaniem przeszkdd terenowych na trasach rurociggéw ,
ktore zostang wykonane w ramach zadania pn.: ,,Budowa sieci wodociagowej w
miejscowosci Chwaliszewo”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych ST
1.3.1. Roboty budowlane podstawowe.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot, zgodnie z projektem,
przy przekraczaniu przeszkod terenowych przy budowie sieci wodociggowej w miejscowosci
Domaszczyn.

1.3.2. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszgcych i robot tymczasowych.
Do wykonania rob6ot budowlanych podstawowych niezbedne s3 nastepujace roboty
tymczasowe:

- roboty pomiarowe, przygotowawcze,

- wykonanie wszystkich niezbednych tymczasowych zabezpieczen

- wykonanie wszystkich robot tymczasowych niezbgdnych do usunigcia kolizji z
istniejgcym uzbrojeniem
oraz prace towarzyszace:

- geodezyjne wytyczanie,
- wytyczenie urzadzen podziemnych

- wykonanie i zabezpieczenie wykopow komor roboczych przeciskow, w tym:

» wydobycie, zaladunek i wywoz urobku (gruntu z komor roboczych, z rur
przeciskowych) na czasowy lub staly odktad, ewentualne optlaty za
sktadowanie gruntu na wysypisku

» wykonanie szalunkow

» rozparcie grodzic oraz innych zabezpieczen wykopow

- zapewnienie energii do uruchomienia urzadzen (agregat, zasilanie tymczasowe z linii
energetycznej)

- laczenie (zgrzewanie, spawanie) odcinkow rur
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- przycinanie, ukosowanie i kalibrowanie koncow rur do spawania

- zaizolowanie miejsc spawanych i uszkodzen

- przeciagnigcie rur przewodowych w rurze ochronnej (tacznie z rurg przewodow3a)
- montaz pt6z, manszet

- przeprowadzenie wszystkich niezbednych badan,

- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robdt, doprowadzenie terenu do stanu
pierwotnego

14. OKkreSlenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST-00 "Wymagania ogdlne.”

Dla potrzeb niniejszej specyfikacji zastosowane ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w
nastgpujacy sposob:

- przecisk — roboty wykonywane z poziomu rurociggu od komory startowej do komory
odbiorczej

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania, zgodnos$¢ z Rysunkami, ST 1
poleceniami Inzyniera.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 "Wymagania ogdlne."

2. MATERIALY

Materiaty do wykonania rob6t przy wykonaniu przejscia stosowac zgodnie z niniejszg ST 1
rysunkami:

e rury stalowe przeciskowe DN250 mm (273,9x8,0mm) odpowiednie do przenoszenia
obcigzen zewnetrznych, np.

- rury stalowe ze szwem przewodowe wg PN-79/H-74244 malowanie wewnetrznie

asfaltoza (WM) 1 zabezpieczone zewngtrznie powlokg bitumiczng z podwojng
przektadka (ZO2).

- rury stalowe, bez szwu walcowane na gorgco ogdlnego zastosowania malowanie
wewnetrznie asfaltoza (WM) i zabezpieczone zewnetrznie powloka bitumiczng z
podwojna przektadka (Z0O2),

e plozy slizgowe z tworzywa sztucznego (PEHD dostosowane do rurociggu przewodowego
i rury ochronnej), temperatura pracy: od -20 do +80 st. C

e manszety uszczelniajace do rur ochronnych, dostosowane do rurociggu przewodowego i
rury ochronnej, wykonanie z elastomeru; opaska zaciskowa ze stali nierdzewnej ,
twardo$¢: 65+/- 5 st. Shore'a
temperatura pracy: od -30 do 100 st. C
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e rury do zgrzewania doczotowego z PEHD PN 16 (SDR 11) przeznaczone do budowy
cisnieniowych systemow wodociggowych,

3. SPRZET WYKONAWCY.

Ogoblne wymagania dotyczace stosowania sprzgtu podano w ST-00 Wymagania ogoélne.
Do wykonania przej$¢ metoda przecisku nalezy stosowac sprzet odpowiedni do tego rodzaju

robot.
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Do wykonania rob6t proponuje si¢ uzy¢ nastepujacego sprzgtu:
urzadzenia do wykonywania przeciskow:

e zespot agregatdw zapewniajacy zasilanie energetyczne
zuraw samochodowy
koparka

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogélnymi ST-00 - Wymagania ogoélne.
Do transportu proponuje si¢ uzy¢ takich srodkow transportu, jak:

e samochdd skrzyniowy

przyczepa dluzycowa

przyczepa skrzyniowa

samochdd dostawczy

samochdod wywrotka

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki ogélne wykonania robdt.

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST-00.

Do wykonania przej$¢ podziemnych nalezy wybra¢ jedng z nizej opisanych metod wykonania
przejscia, odpowiednig do wskazanej w projekcie.

Montaz urzadzen do technologii bezwykopowej, sposob posadowienia, zabezpieczenie robot
budowlanych zwigzanych z przeciskami 1 przewiertami lezy po stronie Wykonawcy.

5.1.1. Wykonanie przewiertu rurami ochronnymi .

Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi nadzoru Projekt Organizacji Ruchu na czas robot,
harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg prowadzone roboty zwigzane z
utozeniem rurociagu bezwykopowa metoda przewiertu sterowanego.

Rurociggi kanalizacyjne utozy¢ wg rzgdnych zawartych na profilu podtuznym.

Na catej dtugosci rurociag bedzie wykonany z rur przewiertowych do sieci kanalizacyjnej, szeregu
wymiarowym SDR 11, taczonych zgrzewaniem doczotowym.

Istotnym czynnikiem warunkujacym mozliwos¢ wykonania przewiertu sterowanego jest kombinacja
dwoch parametréw: dtugosci i §rednicy rurociggu. Dodatkowym czynnikiem sg lokalne warunki
geologiczne. Przej$cia wykonywane technologia przewiertOw sterowanych nie przekraczaja odcinkoéw
w granicy 200 metrow, chociaz istniejg techniczne mozliwosci wykonania znacznie dtuzszych
przewiertow.

Na podstawie ustalonej dlugosci wykonywanego przewiertu i znanej $rednicy rurociggu nalezy dobrac
odpowiednie wiertnice. W rozpatrywanym przypadku nalezy zastosowa¢ wiertnice mate -
wykorzystywane do uktadania rurociggéw na dystansie do 120 m.

Zastosowanie technologii przewiertu sterowanego pozwoli unikngé naruszenia na calej dtugosci
jezdni. Bardzo wazng zaletg jest krotki czas realizacji przewiertu.
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Punkt wejscia i wyjscia, promienie krzywizn oraz katy wejscia i wyjscia dostosowane do rysunku oraz
rozmiarow zastosowanej wiertnicy. Kat wejscia, tj. kat pod ktérym wprowadzana jest w grunt glowica
wiercgca, znajduje si¢ zazwyczaj w zakresie od 21% - 36% (12° -20°). Wielko$¢ kata zalezy od
rozmiaroéw wiertnicy i od tego, kto jest jej producentem.

Przy projektowaniu przyjeto kat rowny 30% (15°) dla uproszczenia oblicze n przyjmuje si¢ 1°= 2%.
co mozna uzyskac niezaleznie od zastosowanego typu wiertnicy. Miejsce ustawienia wiertnicy zalezy
od zaprojektowanego punktu wejscia oraz, co czasami jest sprawa zasadnicza, glebokosci
posadowienia rury. Nalezy uwaza¢, by promien krzywizny przewiertu nie byt mniejszy od
dopuszczalnego promienia gigcia zerdzi wiertniczych.

Dla rur PE i HDPE ograniczeniem jest promien gi¢cia zerdzi, a nie samej rury. Dla rur stalowych
odwrotnie. Maksymalne odchylenie Zerdzi na jej catkowitej dtugos$ci nie moze przekracza¢ —w
zalezno$ci od $rednicy zerdzi - od 6% do 11%. W zalezno$ci od klasy wiertnicy stosuje si¢ zerdzie
dhugosci 1,50 — 2,00 m dla wiertnic matych, 3,00 — 3,50 m.

Majac zadang glgbokosé, kat wejscia oraz dopuszczalne odchylenie zerdzi obliczamy odlegtos$¢, w
jakiej nalezy ustawi¢ wiertnice.

Do ustawienia wiertnicy potrzebne jest stanowisko o dlugosci od 6 m do 20 m w osi przewiertu i
szerokos$ci 2 - 4 m w zaleznosci od klasy wiertnicy. Kat wyjscia utrzymywany jest z reguty w zakresie
20-30%, aby ulatwi¢ pdzniejsze wprowadzanie rury podczas przeciggania. Dla rur stalowych kat ten
nie przekracza 2% do 4%. W punkcie wyjscia nalezy przewidzie¢ miejsce sktadowania rury. Przed
rozwiercaniem nalezy rure zgrza¢ lub zespawac tak, aby przeciaga¢ jeden odcinek w catosci. Nie
mozna robi¢ przerw podczas przeciagania, szczegdlnie na zgrzewanie czy spawanie odcinkdéw rury.
Lokalizacja przewiertu umozliwia miejsce od strony wyjscia, gdzie bgdzie mozna i caly odcinek rury
przygotowaé¢ do wciagania. O ile wigkszo$¢ wiertnic jest na podwoziu gasienicowym i nie potrzebuje
zadnych drog, o tyle zestawy do przygotowywania i przechowywania ptuczki montowane sa
przewaznie na przyczepach cigzarowych i wymagaja przygotowania odpowiednich dojazdow.
Korzystne jest, szczegolnie dla wigkszych przewiertow, zlokalizowanie najblizszego punktu czerpania
wody niezbednej do przygotowania ptuczki.

Uwagal!
W koszcie wykonania przeciskow uja¢ wszystkie koszty robdot tymczasowych, w tym
wykonania rob6t ziemnych i zabezpieczenia wykopow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST -00.

Kontrolg¢ wykonania sieci wodociggowej nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zaleceniami
okreslonymi w zeszycie nr 3 ,,Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru Sieci
Wodociggowych” pkt. 6 ,,Kontrola i badania przy odbiorze”.

Szczegbdlng uwage nalezy zwrdci¢ na oceng prawidlowosci wykonania potaczen
zgrzewanych.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania w
zakresie ich jako$ci 1 wyniki dostarczy¢ Inzynierowi do akceptacji.

Badaniu podlegaja :
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e parametry komory startowej (montazowej) oraz docelowej (rewizyjnej),
e ulozenie rury przewodowej (przewodu wodociggowego)

e rzedna i spadek rury przewodowej (przewodu wodociggowego)

e szczelnos$¢ rury przewodowej (przewodu wodociggowego)

e rzedna i spadek rury przewiertowej (ochronne;j)

e potlaczenia rur — jako$¢ spawow i izolacja rury przewiertowej (ochronnej)
e zabezpieczenie manszetami rury przewiertowej (ochronnej)

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00.

Jednostka obmiaru jest 1 metr wykonanego przewiertu

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST-00.

Odbioru robot nalezy dokona¢ z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano-Montazowych.

Przedmiotem odbiorow i badan powinny by¢ w szczegolnosci:

e zgodno$¢ wykonania z Rysunkami,

e rzedna i spadek rury przewiertowej

e polaczenia i izolacje przewodow ochronnych,

e rzedna i spadek rurociggu przewodowego (przewodu wodociagowego),

e szczelnos¢ rurociggu przewodowego (przewodu wodociggowego)
Odbioru robdt rurociggu przewodowego nalezy przeprowadzi¢ w oparciu o
PN-B 10725:1997 Wodociagi — Przewody zewnetrzne — Wymagania i badania.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT - PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne wymagania

Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-00-Wymagania ogélne.

Zgodnie z Dokumentacjg nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w p. 1.3. niniejszej ST.

Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci robot, w oparciu o wyniki
pomiarow.

9.2.  Opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Wszystkie prace towarzyszace 1 roboty tymczasowe wyszczegolnione 1 opisane w p. 1.3.2.
beda uwzglednione w cenach jednostkowych za wykonanie robot budowlanych
podstawowych.
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstawa do wykonania robot sg nastgpujace nizej wymienione elementy dokumentacji
projektowej, normy oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne.

10.1. Elementy dokumentacji projektowej

Podstawa do wykonania robot sg nastepujace elementy dokumentacji projektowe;:
- Przedmiar Robét

Projekt Budowlany

Projekt Wykonawczy

informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

10.2. Normy
Numer normy polskiej i
odpowiadajgcej jej normy Tytul normy
europejskiej i miedzynarodowej
PN-H 74244 Rury stalowe ze szwem przewodowe
PN-EN 12336:2005(V) Maszyny do drazenia tuneli. Maszyny do drazenia

tarcza, maszyny do przeciskania, wiertnice
slimakowe, urzadzenia do ukladania ptyt
oktadzinowych. Wymagania bezpieczenstwa

PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych.

10.3. Inne dokumenty i ustalenia techniczne

Dyrektywa ramowa 89/392/EWG w sprawie rozwigzan technicznych dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy;

Dyrektywa ramowa 80/1107/EWG i znowelizowana 88/642/EWG w sprawie ochrony
pracownikow przez specyficznymi niebezpieczenstwami (otow, azbest, hatas itp.);




